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1. Yleiskuvaus

HE-VA Auto-Controller mahdollistaa taydellisen ja automaattisen HE-VA Multi-
Seeder kylvokoneen kylvdmaaran valvonnan.

HE-VA Auto-Controller sailyttad automaattisesti ennalta saadetyn kylvémaaran
ajonopeuden vaihdellessa méaaran jatkuvan sdadon ansiosta. Laite mittaa ja
nayttaa:

e Ajonopeutta
e Kylvetyn alan lohkottain ja kokonaisalan
e Kylvémaaran (kg/ha)

e Alhaisen siementason

Seuraaville toiminnoille on my6s aéni- ja nayttdhalytykset:

e Enimmais- ja vahimmaisajonopeus (joiden ylittyessé ei ohjelmoitua
kylvdmaaraa voida yllapitaa).

e Sy06tdn moottori on pysahtynyt (ei palautetta)

e Sydtdn moottori juuttunut

Paayksikdn jannite kytketadn péaalle ja pois laitteen takaosan kytkimell&.

Ohjaamossa olevaa nappikytkintd kaytetd&n syotdn moottorin pysayttdmiseen
ja kaynnistamiseen kasikaytolla.  Syodtdn moottori kytketaan paalle ja pois
paaltda myds automaattisesti tydbkoneeseen asennetun tunnistinsormikytkimen
avulla, kun kone nostetaan ja lasketaan.

Kokonaispinta-ala ja kaikki kalibrointitiedot tallennetaan automaattisesti muistiin
kun laite kytketdan pois paalta.

Jarjestelman pita& aluksi olla kalibroitu kylvettavélle viljalle. Sy6tdn kalibrointi on
hyvin helppo tehda Multi-Seeder liitoskotelossa olevalla sy6ton kytkimella.

1.1 Ohjelmointitoiminnot

On olemassa viisi ohjelmointitoimintoa erilaisilla kalibrointikertoimilla ja
oletusasetuksilla. Muutamat, normaalikaytdn aikana mahdollisesti muuttuvien
toimintojen asetukset vaativat siirtymisen ohjelmointitoiminnolle. Naiden
asetusten muuttaminen on selostettu kayttéohjeessa (kappaleet 4, 5, 6, 7 ja 8).
Muut sdadot tehddén asennettaessa, eivatkd ne normaalisti vaadi muutoksia.
Naihin saatoéihin viitataan ohjeen loppuosassa (kappale 9). Kayttajan ei
tavallisesti tarvitse niihin puuttua.
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2. Asennus

Kuva 1

Paayksikko

Kéasikayttdin
n paakytkin

Traktoriin
asennettava
Jannitteen yksikkd
Svottod

Sy6tdn moottori

6 m jatkokaapeli
Ig

(we)

Siemenmaara
n anturi

e

N—
e Liitoskotelo

—

=]

—

i Liitoskotelon sivulla
i® - Syo6ton kasikayton
. nappi
Automaattinen ' “
aakytkin
paaiot Tutka-anturi
1% TJ237
(naytetty tybkoneeseen asennettuna,
mutta voidaan asentaa traktoriin ja
liittda traktoriin asennettavaan
yksikkdon)
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2.1

1.

2.

VAN

HUOM: Paayksikkoon voidaan liittaa  joko :
pitempi tai lyhyempi varsi, kumpi niista /
sopii asennuskohtaan paremmin.

Paayksikko
Paayksikkd asennetaan kuljettajan haluamalle paikalle ohjaamoon. Se ei saa
rajoittaa nakyvyytta ohjaamosta eika haitata hallintalaitteiden kaytto&. Yksikossa
on 1 metrin mittainen kierrekaapeli, jossa on 8/10 IDC-tyypin liitin, jolla yksikko
litetd&n traktorin liitoskoteloon.

Paayksikdn mukana seuraa asennussarja TJ235 johon kuuluvat seuraavat osat
(kuva 2):

Pitka varsi
Lyhyt varsi
Kiristysruuvit
Peitelevy

Asennuslevy
Itseporautuvat ruuvit

Paina peitelevy pitkan varren koloon (se
sopii vain yhdella tavalla)

Asennussarja on suunniteltu niin, etté se
on mahdollisimman joustava laitteen
sijoituksen  kannalta, joko ohjaamon
oikealle puolelle, kojetauluun tai kattoon.

Liita molemmat varret ja asennuslevy

kiristysruuvien kanssa seka asenna ne /
paayksikkoon.

NRPRFPWRPR

Kun laitteen sijoituspaikka on selvilla,

kiinnitetddn  asennuslevy itseporautuvilla
ruuveilla.

Ala poraa reikia turvaohjaamon kantaviin
rakenteisiin.

Jos kiinnitat asennuslevyn muoviin, esim. kojetauluun tai muuhun ohjaamon
verhoiluun, suosittelemme M4 ruuvien ja aluslevyjen kayttéa Kkiinnityksen
tukevoittamiseksi.

Ala yrita tehda saatoja laitteen varsiin ilman, etté kiristysruuveja on ensin
|6ysatty. Muussa tapauksessa kiinnitys voi vaurioitua.

Kuva 2: Paayksikén asennussarja
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2.2 Traktoriin asennettava yksikko

Asenna sy6ton pysayttava nappikytkin sopivaan paikkaan ohjaamossa kahdella
itseporautuvalla ruuvilla.

Irrota yksikon kansi puristamalla sivuista ja liitd paayksikon kaapeli alla olevan
kuvan 3 mukaisesti.

Yksikkd ei ole vedenpitdva. Asenna se paikkaan, joka on sateelta suojattu,
esim. paneelin tai konsolin alle.

240004.JPG

8-napainen liitin
PL2:een.
(puna/sininen
johdin)

10-napainen liitin
PL1:een. (punainen

Kuva 3: Paayksikon liitos

HUOM: Paayksikon jannitteen syottd tapahtuu litoskotelon kautta (kts. kuva 1). Yksikon
jannitteensyo6tdn napoja ei kaytetd.

Pyorea (CPC) liitin johdetaan ohjaamon takaosaan, jossa siihen liitetaén
litoskoteloon yhdistettéavéa 6 m jatkokaapeli.
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2.3 Jannitteen sy6tto
Jéarjestelma saa jannitteensa 3-napaisen pistokkeen/liitoksen kautta.

2.4 Tutka-anturi

Tutka-anturi voidaan asentaa joko tyokoneeseen tai traktoriin. Katso
asennusohjeet erillisestd, mukana seuraavasta ohjeesta S/DC/500-10-511.

Multi-Seeder'iin asennetun tutka-anturin asennus:

Yhdistd tutka-anturin johdin liitoskoteloon (3-napainen liitin). Kierra
ylimaéarainen johdin kieppiin liitoskotelon puolella ja ripusta anturilta tuleva
johdin mukana seuraavilla nippusiteilla sopiviin kohtiin.

Traktoriin asennetun tutka-anturin asennus:

Avaa liitoskotelo ja irrota anturin jatkojohtimen 3-napainen liitin (kuva 4). Tuki
reikd veden sisdanpéaéasyn estamiseksi.

Kuva 4

MOTOR 1
> ENCODER
». ¥  FEEDBACK

¥

Irrota tutkan
anturijohdin

Liitd jatkojohdin anturiin ja vie johdin takaisin traktorin liitoskotelolle. Jos
mahdollista kaytetddn olemassa olevan johtosarjan reittia ja johdin kiinnitetaan
johtosarjaan nippusiteilla.

Irrota yksikén kansi puristamalla sivuista, katkaise ylimaarainen johdin ja liita
paayksikon kaapeli alla olevan kuvan 5 mukaisesti.
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Kuva 5

2.5

Ruskea (+V)
Sininen (0V)
Keltainen/vihrea
(Sig)

WN -

Oletuksena oleva, paayksikkddn ohjelmoitu nopeusanturin kalibrointikerroin
(SSF) = "7,78" (millimetrid/impulssi).  Tama on teoreettisesti oikein tutka-
anturin kohdalla, kun se asennettu tarkalleen oikeaan kulmaan maahan
nahden. Tavallisesti anturi ei kuitenkaan ole tarkasti méaaritellyssa kulmassa.
Suosittelemme siksi tarkan ajonopeuden mittauksen tekemiseksi, etta
kalibrointiarvo tarkistetaan "Autocal" toimenpiteen avulla (katso kappale 4.4).

Virtakytkin

Tybkoneeseen asennettu tunnistinsormikytkin -~ mahdollistaa jarjestelmén
automaattisen kaynnistyksen ja pysaytyksen, kun tydkone nostetaan ja
lasketaan. Kytkin on tasta syysté asennettava sopivaan kohtaan niin, etta se
toimii kayton alkaessa.

HUOM:
Katso asennusohjeet erillisestd, mukana seuraavasta ohjeesta
S/DC/500-10-121.
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3. Normaalikaytto

3.1 Kaytdn yhteenveto

Oletuskylvomaérén

osoitin
Kanavan
osoitin
Vahennéa Lisaa
arvoa arvoa
Kun Pinta-alanayttd on
JOKO valittu, paina ja PIDA
1. Nayta kok.pinta-ala painettuna 5 sekunnin
Valitse %. (kok.pinta- Paina ajan valitun koI_<.p|nt_a-
ala) kanava, paina CAL- Nayttotoiminnon alan nollaamiseksi
nappainta kun vaihdetaan valitsemiseksi BIDA ‘lf“'n i
Kok.pinta-ala 1 ja Kok.pinta- Ku a
ala 2 vlilla. kytketdan CAL

2. PIDA jatkuvasti painettuna

10 sekuntia tai siirry

CAL toiminnolle 1 / CAL Kanava Nayttaa Yksikot
toiminnolle 2 1 Ajonopeus km/h
(Normaalitoiminto 2 Kok.p-ala 1 tai 2 ha
palautetaan kun nappain 3 (Ei toim.) -
vapautetaan). 4 Kylvomaara kg/ha

5 (Ei toim.) -

6 Maara séiliossa -

Nailla kanavilla on muita toimintoja, kun laite on
ohjelmointi (CAL) toiminnolla 1, 2, 3, 4 tai 5

10
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3.2 Jannite paalle/pois

3.3

3.4

3.5

*

Kytke paayksikkd paalle laitteen takasivulla olevalla kytkimell&.

Jannite kytkeytyy laitteeseen ja naytolla nakyy asennettu ohjelmistoversio,
esim. "A704", sen jalkeen ‘Exxx’ sitten ‘Rxxx’ (ohjelmistoversio WZ704-xxx
rev.xxx). Taméan jalkeen laite siirtyy normaalille kayttdtoiminnolle ja nayttaa
ajonopeuden kanavaa.

Valitse mika tahansa kanava painamalla ! (kanavan valinta) nappainta
kerran tai useamman kerran.

Jos Multi-Seeder ei ole kaytdssa, jatkaa laite valitun kanavan nayttamista.

Kayttotilan nayttd

W merkkia kaytetdan osoittamaan kanavaa, johon naytettava tieto perustuu.

Se nayttdd myos Multi-Seeder'in kayttotilan. Jos kohdistin vilkkuu, ei Multi-
Seeder ole kaytdssa, jos kohdistin "palaa” jatkuvasti, on Multi-Seeder kaytdssa.

Syo6tén kaynnistdminen ja pysayttaminen

Ohjaamossa olevaa nappikytkintd kaytetdadn sydtdn moottorin pysayttdmiseen
ja kéynnistamiseen kéasikaytolla kun Multi-Seeder on kaytdssa*.
Multi-Seeder'issd on myods tunnistinsormikytkin, jonka avulla syoéttémoottori
kaynnistyy ja pysahtyy automaattisesti, kun tytkone nostetaan ja lasketaan
esim. paisteilla.

Painonappikytkin ei toimi, kun tytkone nostetaan kéayttdasennosta, silla
tybkoneeseen asennettu tunnistinsormikytkin ohittaa sen.

Esikaynnistystoiminto

Kun kylvd aloitetaan, sy6tdon moottori kdynnistyy vasta liikkeelle 1ahdettdessa.
Kestaa kuitenkin lyhyen ajan ennen kuin siemen on vantaassa. Tuloksena on
kylvaméaton alue liikkeelle [ahdettdessa.

Kylvaméattdmien alueiden valttdmiseksi liikkeelle [&hdettdessd, johtuen
siemenen siirtoviiveestad, paina oikeanpuoleista ulointa kytkinta ("RATE +").
Esikaynnistystoiminto otetaan kayttdon ja sy6tdn moottori kaynnistyy
kalibrointinopeudella, jolloin kylvd alkaa valittdmasti liikkeelle lahdettaessa.

Esikaynnistystoiminto on ajoitettu kayttdmaan moottoria kalibrointinopeudella
tybkoneen tydleveyttd vastaavan sekuntimdardn (esim. 4 m tydleveys = 4
sekunnin esikdynnistys). Kun aika on kulunut ja tydkone liikkuu eteenpadin,
siirtyy jarjestelma tavalliseen kylvémaarén proportionaaliohjaukseen. Jos kone
kuitenkin on yha paikallaan tdmén ajan kuluttua, pyséhtyy syotén moottori
automaattisesti.

HUOMIO: Vakio esikdynnistysaika on nelja sekuntia, mutta sitd voidaan muuttaa
tarvittaessa kalibrointitoiminnolla 2 kanavalla 6 (kts. kappale 9).

11
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3.6 Pysaytyshalytys

3.7

3.8

Jos ajonopeus ylittdd 2km/h, kun Multi-Seeder ’ei ole kaytdssd’, halyttaa laite
aanimerkilla ja vilkuttamalla "C.out” joka viides sekunti. Halytys jatkuu, kunnes
tybkone lasketaan alas tydasentoon. Ajonopeutta, jolla pysaytyshalytys
ilmenee, voidaan muuttaa kalibrointitoiminnolla 5, muuttamalla nopeutta
kanavalla 1. Esimerkiksi: Jos kalibrointiarvoksi asetetaan 8.00, niin halytys ei
ilmene alle 8 km/h nopeuksissa.

Simuloitu nopeus

Jos ajonopeustiedon kanssa on ongelmia, tai ominaisuutta halutaan kayttaa
testauksessa, on myds simuloidun ajonopeuden kaytté mahdollista. Ottaaksesi
simuloidun ajonopeuden kayttdon, irrota nopeusanturi. Siirry toiminnolle 2, ja
aseta simuloitu nopeusarvo + ja — nappaimilla ollessasi kanavalla 1. Kun oikea
nopeusarvo on valittu, paina Ha-0 napp&intd, jonka jalkeen laite kayttaa tata
nopeutta siihen asti, kunnes se seuraavan kerran sammutetaan.

Kylvoméaara — Kg/ha tai kpl/m2

Jarjestelma voi nayttad kylvomaaran joko yksikkdna kg/ha tai kpl/m2.
Vaihtaaksesi asetusten vélilla, valitse kalibrointitoiminto 3, ja vaihda "Rate”
kg/ha tai "Pop” kpl/m2 valilld kanavalla 1. Tuhannen siemenen paino
kylvettamalle siemenelle voidaan maaérittéda sen jalkeen kanavalla 2.

12
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4.2

Ajonopeusnaytto

Ajonopeuden naytto

-

C—

Ajonopeus saadaan tutka-anturilta, joka on
asennettu joko tydkoneeseen tai traktoriin.

Ajonopeus naytetd&dn ainoastaan km/h
yksikdssa.

Kuva 6: Valitse ajonopeuden
Vahimmaisnopeuden héalytys kanava

Osana kalibrointia, perustuen kalibrointikertoimeen, laite laskee automaattisesti
vahimmaisajonopeuden, jonka alle jarjestelmd ei pysty sailyttamaan
ohjelmoitua kylvomaaraa.

Kun Multi-Seeder on kaytdssa ja, jos ajonopeus jad alle tdman raja-arvon,
nayttaé laite oletuksen kanavalla 1, vilkuttaa todellista nopeutta ja &&nimerkki
kuuluu jatkuvasti. Halytys jatkuu, kunnes ajonopeus ylittda raja-arvon. Halytys
voidaan tilapéisesti peruuttaa valitsemalla toinen kanava, mutta nayttd palaa
kanavalle 1 ja toistaa halytyksen 30 sekunnin jalkeen kunnes nopeutta lisataan.

HUOM: Kylvémaara ei saily proportionaalisena alle miniminopeuden raja-arvon.

4.3

Sy6tdn moottori ei voi pyorid alle 3 r/min ja johtaa liikasyottoon.

Ajonopeusanturin kalibrointi
Ajonopeus on peraisin nopeusanturin kertoimesta ("SSF") - tutkanopeusanturin
pulssia kohti edetty matka millimetrina. Oletuskerroin on anturilta saatu 7,8 mm

/impulssi. Ajonopeusnayttd on oikea ainoastaan, jos anturi on asennettu oikeaan
kulmaan maan pintaan néhden.

Ellei oikeaa nopeusanturikerrointa ohjelmoida, johtaa se myds kylvémaaréan
vaardadn nayttoon. Automaattikalibrointi on todenndkoisesti tarkempi kuin
kasikalibrointi ja tasta syystd "Autocal" rutiinia suositellaan (katso seuraava
sivu).

13
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4.4 ‘Autocal’ nopeuskalibrointi

UK655-02.JPG

Auto-kalibrointi tehdaan pelto-olosuhteissa
tarkkuuden varmistamiseksi.

1. Aseta kaksi merkkid 100 m vélein ja aja tietty
traktorin  kohta  (esim. alin  porras)
ensimmaisen merkin kohdalle.

2. Valitse ajonopeuden kanava.

A

3. Paina ja pida O'caL nappainta
painettuna, kunnes kalibrointikerroin nakyy .
naytolla.(7,8) Kuva 7: Aloita AutoCal

A

4. Jatka O CAL-néppéimen painamista ja

paina ' Ha>0 nappainta.

IS (51—

T
e

Naytdssa nakyy "AUtO" , valmiina testiajoa
varten (kuva 7).

5. Aja toista merkkid kohti ja pysayta niin, etta
merkki on tarkasti portaan kohdalla. Laite
laskee ja nayttdd nopeusanturin lahettavét 100 metria
impulssit ajetulta matkalta.

HUOM.: Naytolla voidaan enintd&dn nayttaa arvo
9999. Tamé&n arvon  ylittdvastd  5-
numeroisesta arvosta naytetdan nelja
ensimmaistd numeroa, vaikka impulssien
lasku yha jatkuu.

A

6. Paina ' Ha>0 nappainta (kuva 8).
Kalibrointikerroin lasketaan automaattisesti
ja se tallennetaan muistiin. Laite palaa
tdman jalkeen normaalinaytolle.

UK655-03.JPG —

Kuva 8: Pysayta Autocal

14
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5.2

Pinta-alan naytto

Kok.pinta-alan naytto

o__.O %_

Pinta-alanayttd perustuu ajonopeuden
syottééon  ja  ohjelmoidun tyokoneen
tybleveyteen.
On olemassa kaksi pinta-alarekisteria
Molemmat voidaan nollata toisistaan
riippumatta.

Paina ' CAL nappéintd kahden pinta-

alarekisterin  'tot.1' 'tot.2" vadlilla

vaihtamiseksi.

ja

Naytéssa nakyy viimeksi tehdyn nollauksen
jalkeen kertynyt pinta-ala.

Kokonaispinta-alan nollaus

Valitse kok.p-ala 1 tai kok.p-ala 2 ja vapauta

A

PIDA " 'Ha>0 nappain painettuna 5
sekunnin ajan.

Nayttd vilkkuu ja laitteesta kuuluu 5
aanimerkkia ennen kokonaispinta-alan
nollausta.

Kuva 11: Kokonaispinta-alan nollaus

15
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5.3 Tyotkoneen leveyden asetus

1. Valitse kokonaispinta-alan kanava (%).

A

2. Paina ' CAL nappaintd ja pida se
painettuna 5 sekuntia. Naytolla vilkkuu
"tot.1", sen jalkeen "tot.2", sitten naytélla
nakyy ohjelmoitu tyékoneen leveys (kuva
12).

Oletustydleveys = 4 metria.

A

O'caL nép%imen painamista ja

3 Jatka Kuva 12: Nayta tydkoneen leveys
PAINA muutettavan s
numeron/desimallipilkun valitsemiseksi.

v

4. PIDA == painettuna numeron muuttamiseksi
(tai desimaalipilkun siirtdmiseksi).
Nappaimen vapauttaminen valitsee
seuraavan numeron (kuva 13).

5. Vapauta (@) CAL-n&ppain
normaalindyttdon palataksesi.

Kuva 13: Tytkoneen leveyden
muuttaminen

16
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6.2

6.3

Kylvomaaran toiminnot

Kylvémaaran naytto

a

Tama kanava nayttda ainoastaan nykyisen
kylvémaaran kg/ha.

Kg/ha méaara ilmoitetaan seuraavilla
tarkkuuksilla:

0-24.9 0.1 Kg
25 - 250 1Kg
250 - 9995 5 Kg

Kylvomaaran saato

Paina == nappainta kylvomaaran
vahentamiseksi.

RATE
Paina = nappainta kylvomaaran
lisdamiseksi.

Maard muuttuu %-porrastuksella, joka on
ohjelmoitu ohjelmointitoiminnolla 3, eli 5%,
10%, 15%, 20% tai 25% ohjelmoidusta
tavoitteesta tai peruskylvomaarasta.

Kylvémaaran osoitin

Vasemmalla puolella olevaa osoitinta
kaytetaan muistuttamaan kuljettajaa
kaytossd olevasta kylvomadarasta. Kun

osoitin on kohdassa 2, Multi-Seeder kylvaa
tavoitteen mukaisen maaran.

Kun osoitin on kohdassa 1, on todellinen
maara tavoiteltua maéréé suurempi.

Kun osoitin on kohdassa 3, on todellinen
maéra tavoiteltua maaraa pienempi.

Kuva 14: Kylvémaaran (kg/ha) nayttd

Kohta 1
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6.4 Tavoitekylvomaaran muuttaminen

Jos nykyinen kylvdmaara vastaa tavoiteltua
maaraa (maaran osoitin on kohdassa 2):

RATE

1. Kun maaran naytté on valittu, paina e

nappaintd ja pida painettuna tai il

nappainta 5 sekunnin ajan (kuva 15),

vapauta nappain sen jalkeen. Naytto vilkkuu.

RATE
2. Paina joko # n&ppainta ja pida painettuna

tavoitemaaran lisddmiseksi, tai == nappainta

maaran vahentdmiseksi (kuva 16). Mita
pitemmin nappaintd  painetaan, sité
nopeammin numerot muuttuvat.

Kuva 15: Nayta nykyinen
tavoitemaara.

3. Kun haluttu tavoitemaara nakyy naytolla,

paina ==s-ndppdaintd ja pida painettuna.

Laite halyttdd 5 kertaa ja nayttd vaihtaa
asetetun maaran ja talle maaralle lasketun
minimiajonopeuden  valilla. 5 sekunnin
jalkeen laitteen naytossd nakyy “"donE",
jonka jalkeen nédppéin voidaan vapauttaa ja
palata normaalikayttétoiminnolle.

Kuva 16: Tavoitemaaran
saataminen
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6.5

Sy6ton kalibrointi

Varmista, etta syottdlaitteiston saadot on tehty kylvettavan siemenen,
siemenmaaran ja ajonopeuden mukaan. Katso tarvittaessa ko. kohdat HE-

VA ApS asennus- ja kayttdohjeesta. l

Aseta astia syoton alapuolelle, paina ja pida PRIME

nappainta painettuna siemenen syottamiseksi. .
PRIME

Laite vaihtaa automaattisesti ohjelmointitoiminnolle ja naytté laskee siemenen
teoreettisen  painon  (grammoina) perustuen  muistiin  tallennettuun
kalibrointikertoimeen.

Kun tuotetta on syétetty riittavasti, vapautetaan syoton kytkin ja syttetty maara
punnitaan.Teoreettinen paino jaé vilkkkumaan naytélle.

HUOM: Jos syotdn kytkintd painetaan niin kauan, ettd 9999 grammaa ylittyy, nakyy

HUOM.:

naytdssa "HiGh" merkiksi kayttajélle, ettd syottbkoe on tehtava uudelleen 9999
gramman alittamiseksi. Vapauta PRIME-n&ppain ja paina uudelleen, kun lasku
voidaan aloittaa uudelleen nollasta.

RATE
Sovita néytetty paino punnitun painon mukaan painamalla e tai = nappaimia.

A

Paina ' Ha>0 nappainta kerran, lasketun minimiajonopeuden nayttdmiseksi
(kts. Huom.).

Paina ' Ha>0 nappéaintd uudelleen uuden kalibrointikertoimen
tallentamiseksi. Laitteen ndytdlla nakyy ‘donE’, joka osoittaa, ettd uusi kerroin
on tallennettu. 3 sekunnin jéalkeen laite palaa normaalille kayttétoiminnolle.

Laite tekee laskelmat sydtetyn tyéleveyden, tavoitekylvomaaran ja kalibroinnin
yhteydessd saadun punnitun painon mukaan. Jos toteat, ettd haluttua
peltoajonopeutta ei voi saavuttaa, on syéttételaa muutettava ja tehtava
kalibrointitoimenpide uudelleen.
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6.6 Maaran poikkeaman %-osuuden asettaminen

Tassd kohdassa asetetaan maara, joka

poikkeaa tavoitekylvémaarasta, nappaimia
RATE

# tai == painettaessa.

1. Paina ja pida ' Ha>0 nappainta
painettuna kun laite kytketdan paalle. Laite
on talléin ohjelmointitoiminnolla 3 kanavalla

UK666-30

1.
2. Naytdssa nakyy numero, joka osoittaa

%-osuutta (5 - 25%, 5% porrastuksella)

(kuva 18). Kuva 17: %-osuuden asetus
3. PAINA ! halutun %-osuuden e

valitsemiseksi.

4. Kytke pois paaltda ja uudelleen péaalle
normaaliin kayttdtoimintoon siirtymiseksi.

Kuva 18: %-osuuden
valitseminen
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7. Siemenmaaran halytys

2

~7

Kun siemenmaéran anturi on paljaana, laite siirtyy oletuksena siemenmaaran

E
kanavalle (W), aanimerkki kuuluu 5 kertaa ja ‘ALAr’ vilkkuu 30 sekunnin
vélein.
Halytys voidaan tilapaisesti peruuttaa, valitsemalla toinen kanava mutta naytté
palaa sailion maaran naytolle ja toistaa halytyksen 30 sekunnin jalkeen kunnes
sailio taytetaan.

7.1  Sydéttorullan valvonta

Siemenmaaran halytys ilmenee myds silloin, jos sybttorulla pysahtyy kesken
kayton (esimerkiksi moottorin ja syottorullan valinen ketju on hajoamassa).

8. Puhaltimen nopeus / Nopeushalytykset

Puhallinnopeuden naytto

@1z

Valitse @E kanava.
Puhallinnopeus nakyy 10 sekunnin ajan
ennen kuin ndyttd palaa ajonayttdon.

UKE66.35

Puhallinnopeuden hélytykset

On olemassa ohjelmoitava suuren ja
matalan nopeuden halytys.  Halytystila
palauttaa laitteen puhallinnopeuden
kanavalle, 5 A&animerkkia kuuluu ja
todellinen puhallinnopeus vilkkuu. Peruuta
halytys  palauttamalla  puhallinnopeus
ohjelmoituihin rajoihin.

HUOM: Halytys on estetty, jos ajonopeus
on alle 2 km/h.

Halytyksen oletusraja-arvot:

Matala nopeus = 2700 r/min,

Suuri nopeus = 4500 r/min

Kuva 19: Puhallinnopeuden naytto
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Puhaltimen matalan nopeuden halytys

1. Valitse @E kanava.

2. Pidd CAL painettuna ohjelmointitoiminnolle
1 siirtymiseksi.
Halytyksen raja-arvo naytetddn 3 sekunnin
kuluttua. Jatka painamalla néppainta ja...

3. PANA W muutattavan numeron tai L
desimaallﬁﬁwn valitsemiseksi. Kuva 20: Matalan nopeuden
halvtvksen raia-arvo

4. PIDA ! painettuna valitun numeron
muuttamiseksi (tai desimaalipilkun
siirtdmiseksi).

5. VAPAUTA W seuraavan numeron
valitsemiseksi ja jatka kuten yll&, muussa
tapauksessa vapauta molemmat nappaimet.
Laite palaa tdman jalkeen normaalinaytdlle.

Kuva 21: Matalan nopeuden
halytyksen raja-arvon saataminen
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Ohjelmatoiminnot ja vianetsinta

9.1 Ohjelman (CAL) toiminnot 1 -5
Osaan saadoista ei tarvitse koskea normaalikaytdssa, ellei jarjestelmaa siirreté
toiseen koneeseen. Ne saadot, joita on muutettava normaalikéytossa on
selostettu ohjeen kayttajan kappaleessa (kappaleet 3 - 7).
Toiminto 1 Toiminto 2 Toiminto 3 Toiminto 4 Toiminto 5
(Laitteen
kalibrointi)
Normaalilla Paina ja pida Paina ja pida Paina ja pida Paina ja pida
Toiminto nayttétoiminnolla CAL-n&ppain 0 NApDé RATE + nappéin RATE - néappain
Syo6tto valitaan kanava ja painettuna 10 .HA' nappaln” painettuna 10 painettuna 10
pidetadan CAL- | sekunnin ajan kun Ealnettiuna Samala | ool unnin ajan kun | sekunnin ajan kun
R . : s un laite kytketaan X i n X i n
nappain jatkuvasti laite kytketaan adlle laite kytketaan laite kytketaan
painettuna paalle. P paalle. paalle.
Kanavan Paina CAL Paina HA-0 Paina RATE+ Paina RATE-
valinta . nappainta nappainta nappainta nappainta
Kanava 1 Nopeusanturin Yksikon valinta - Pysaytyshalytykse
kerroin Simuloitu nopeus | (kg/ha) Impull(ssvel(Jgjm|ttaus n nopeus [2.00
[7.78 mm/impulssi] [10 km/h] Y 5'60'8""5 km/h]
(kts. kappale 4.3) [600]
Kanava 2 Tyokoneen leveys | Kokonaispinta-ala | Tuhannen jyvan Palaute Shaft Conf
[4.0 m] [ha] paino [45] [1000] [Hop]
(kts. kappale 5.3)
Kanava 3 Kerroin - %-osuus
[5%]
""""""" (kts. kappale 6.6)
Kanava 4 Siemenen Automaattinen Odotettu paino Moottorin
kalibrointikerroin esikaynnistys (0-9999 g) kalibr.nopeus
[0.01 kg/kierr.) [OFF] (kts. kappale 6.5) [35 r/min]
Kanava 5 Matalan s - .
puhallinnopeuden [4500] Vah|mr'r;3|:a]onop Puha[l(t)lggg]PPR
« . .
[22%'3%;] katso huom. 1. (Katso kohta 6.5) | * katso huom. 1.
Kanava 6 Sailioméaaran Kalibrointi on A
o R . . Vahimmaismittaus
halytys Esikaynnistysaika valmis nopeus
On / Off [4 seconds] (katso kohta 6.5) ;
[On] {3 r/min]

*Huomio 1: Kaytetddn maarittdmaén pulssien maara, jonka puhaltimen anturi tulkitsee
yhdeksi kierrokseksi
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9.2

Vianetsinta

Tila

Mahdolliset syyt

Kéaytossa ja liikkeella ollessa, laitteen
naytolla nakyy "C.out" ja @animerkki kuuluu
5 sekunnin vélein

Ajonopeus on yli 2 km/h mutta Multi-
Seeder ei toimi.

Virtakytkin ei toimi kunnolla ty6konetta
nostettaessa ja laskettaessa.

Kaytén aikana naytolla vilkkuu ‘ALAr ja
aanimerkki kuuluu.

Siemenmaéara sailidssa on vahainen.

Kaytén aikana laite palautuu madaran
kanavalle, naytéssa nékyy "Fail" ja
aanimerkki kuuluu 30 sekunnin valein.
Mittatela ei pyori.

Mittausmoottori on pyséhtynyt moottorin tai
pydrimisvahdin sisaisen vian tai ulkoisen
jannitteen syoton takia.

Kytke laite pois paalta ja uudelleen paalle
vian poistamiseksi. Muussa tapauksessa
tarkista johdinliitokset (seka jannitteen
syotto ettd pydrimisvahti) ja yritd uudelleen.

Kayton aikana laite palaa maaran
kanavalle, naytdsséd nakyy "StAL" ja
aanimerkki kuuluu 30 sekunnin valein.

Mittatela ei pyori.

Mittausmoottori on juuttunut. Se on
automaattisesti pysaytetty lisdvaurioiden
vélttamiseksi.

Tarkista mittausmekanismi.

Kayton aikana laite palaa syottdémaaran
kanavalle, vilkuttaa tavoitemaaraéa
alempaa maarda ja &animerkki kuuluu
jatkuvasti.

Kylvdmaara on alhainen, silla ajonopeus
on liian suuri ja moottorin tavoitenopeutta
ei saavuteta.

Vahenna ajonopeutta tai vaihda
mittauspyora ja tee uudelleenkalibrointi.

Kaytén aikana laite palaa ajonopeuden
kanavalle, ajonopeusnayttdé vilkkuu ja
aanimerkki kuuluu jatkuvasti.

Ajonopeus on liian hidas. Mittaustela pyorii
véhimmaiskierrosnopeudella.

Lisda ajonopeutta, mutta jos se on liian
nopea, vaihda mittaustela ja tee
uudelleenkalibrointi.

Jos vahimmaisajonopeus on liian suuri
pienilla  kylvémaarilla, on  syo6ttétela
vaihdettava pienempaan. Tee
uudelleenkalibrointi.
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10. Kalibrointituloksia
Multi-Seeder merkki/malli
Laitteen valmistusnumero
Nopeusanturin kerroin
[mm/impulssi]
Tybkoneen leveys [m]
Maara [kg/ha]
Kylvettava vilja Kylvomaara Teloja Siemenen
kalibr.kerroin
[kg/kierr]
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11. Varaosaluettelo
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Kohta | Osanumero Nimike
1 0520487 Nayttd (Lite)
2 0520488 Liitoskotelo w/cut off switch
3 0520466 Jatkokaapeli 4m
0520467 Jatkokaapeli 6m
0520468 Jatkokaapeli 10m
4 0520489 Liitoskotelo Lite
4a 0520491 Piirilevy liitoskotelolle 0520489
5 0520474 Moottori
6 332052778 | Sailion taytdn anturi
7 0520305 Puhallin sensori
8 0520464 Kytkin RDS
9 0520462 Tutka
10 Puhallin (hydr) Spare part numbers is in Multi-seeder spare
parts book
11 332052777 | Anturi sybttérullalle
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