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Elektromagnetisk Kompatibilitet (EMC)

Denna produkt éverensstammer med bestdmmelserna i
direktiv 2004/108/EG om det installeras och drivas enligt
beskrivningen i bruksanvisningen.

VIKTIGT, LAS DETTA INNAN HE-VA MAC8000i ANVANDA

MACB8000i tillhér "Precision Farming System"

("PF-systemet”). Det &r mycket viktigt att félja de rutiner for
drift, innan du anvéander denna produkt. Operation kommer att
vara i enlighet med instruktionerna. Vi fornekanden all ansvaret
om féljande anvisningar inte foljs;

1. Oavsett anledning, HE-VA ApS och distributorer ar inte
ansvariga for prishdjningar, utebliven vinst, kontrakt, intékter
eller forvantade besparingar, och &r direkt eller indirekt
ansvarig for skador (dédsfall och skador)

2. Egenskaper och funktioner i PF-systemet &r begrénsad till dem
som beskrivs i hjalpfiler och manualer. Dessa bor lasa innan
du anvander produkten.

3. Utan att det paverkar ovan, i allmanhet, ar det erkant harmed
ar PF-systemet inte utformat for att a) Variabel sadd kontroll
eller b) for att uppna / undvika sadd utanfér de angivna
omradena, vilket i bada fallen &r anvandarens ansvar.

4. De allménna villkoren fér HE-VA ApS (utom punkt 7), den
vagledning och drift av PF-systemet. En kopia av de allménna
villkoren kan skickas pa begaran.

Och tekniskt st6d
KONTAKTA NARMASTE HE-VA ATERFORSALJARE
Du kan ockséa kontakta HE-VA ApS:

~-HE-VA

N. A. Christensensvej 34
DK-7900 Nykgbing Mors
Tel: +45 9772 4288
Fax:+45 9772 2112
www.he-va.com
info@he-va.com
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Figur 1

1.2

1.3

1.4

Oversikt

HE-VA Precision Farming System

HE-VA MACB8000i ar en DGPS-kompatibel dator med manga funktioner for att styra fran traktorhytten.
Den kan anpassas till ett brett spektrum av verktyg, sdsom visas i fig. 1

PLOT/PLAN
module
Yield data
DGPS
Receiver

Variable-rate control Soll data SOI I

sampling

Installation och driftskompatibilitet med andra system

MACB8000i bestar av flera komponentsatser. Detta modulara tillvidgagangssatt innebar att ett [ampligt
styrsystem kan specificeras for ett mycket brett spektrum av redskap. Nar huvudenheten konfigureras om med
lamplig styrprogramvara kan den enkelt 6verféras mellan olika redskap. MACB8000i kan ocksa mata ut
instruktioner med rorlig giva till andra styrsystem, inklusive Vicon-, Bogballe- och Amatron-system, samt agera
pa instruktioner med rorlig ranta fran Fieldstar, Soyl Opti, Agrocom ACT, JD Greenstar, Raven och Hydro-N
Sensorsystem.

Control Software
Your MACB8000i instrument is pre-loaded with "MAC 8000i” control software only.

With the purchase of a "secondary software module" - an electronic chip loaded into the back of the instrument,
the Pro-Series can be instantly switched to perform another function e.g. from a Sprayer Controller to a Data
Logger for route navigation and soil mapping tasks. This is done from "Instrument Select" in the "USER
OPTIONS" menu.

There are software modules for yield monitoring/mapping, route/soil mapping, variable-rate sprayer control,
variable-rate belt spreader control, variable-rate disc spreader control, and variable-rate seed drilling.

For information on connecting and configuring PF hardware e.g. the Secondary Software Module, DGPS
Receiver, cables etc, and data transfer to your PC, please refer to the "Data Logging and Transfer" manual

Operativsystem

Vilostromkrets

HE-VA MACX8000i kan kopplas till antingen en motorgivare, en flodessensor, en trycksensor eller en av fler
typer av reglerventil eller PWM-utgang for styrning i sluten slinga.
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Operativsystem - Proportionell kontroll
Det &ar mojligt att uppratthdlla utsadesmangd oavsett fordonets hastighet (inom vissa gréanser)

Hastighetsmatare kan monteras antingen pa traktorn eller efterféljande verktyg. Det kan vara med magnetisk
sensor (rpm hjul eller axel) eller en radarsensor. Hastighet kan ocksd méatas med GPS VTG.

Figur 2

SEE¥ER 1
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Menyalternativ

MACB8000i kan stéllas in for att styra ett program genom att andra menyinstallningarna. Dessa instéllningar bor
utféras av en tekniker och det &r inte nodvandigt att &ndra instdliningarna for normal anvandning.

Det enda som anvandaren behover for att stalla in kalibrering i forhallande till typen av fré och rullarma.
Dessutom MACS8000i finjusteras for att justera utsadesmangd av markférhallanden - processen for finjustering
som beskrivs i denna handbok.
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1.5
151

1.5.2

Forvaltningsmetoder

Automatisk styrning

Utgang kvantiteten justeras automatiskt efter hastighet, s& publiken &r alltid anpassas till den forutbestamda
mangden. Utsadesmangd kan vara upp och ner manuellt for att anpassa vissa delar av omradet. Larm for hog /
lag utsadesméangd kan stallas in av anvandaren.

Faltdata (‘arbetsresuméer’) kan matas in och lagras i enhetens minne. Du kan lagra upp till 75 resuméer. Vid
sammanfattningar. Med hjalp av en GPS-mottagare och en SD-datakort, rutten och méngd utsade som lagras i
en "dynamisk loggfil" pa datakort. Arbetsresuméet lagras ocksa i loggfilen.

VRT (Variable sadd)

Denna funktion gor att du kan anvanda kalibreringsdata fr&n Precision Farming programmet tillsammans med
DGPS data. For en helautomatisk variabel sddd med system precisionsodling maste MAC8000i vara utrustad
med en kompatibel DGPS-mottagare och en formaterad SD data for att |asa kalibreringsdatan fran Precision
Farming program.

Ett verk-loggfil skapas automatiskt pa datakort som en lagring av den aktuella utsadesmangden.
Arbetsresuméet lagras i en enda logg.
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1.6
1.6.1

Figur 3

Skarm

Menyknappar

Det finns tillgang till alla funktioner via menyknapparna till hoger pa skarmen

Anvand de 4 menyknappar bredvid skarmen for att komma till huvudmenyerna MAIN (huvudmeny), INFO, LOG
och SETUP (Installning och bearbetning).

Dessutom finns det fem undermenyknappar som styr Skarm for var och en av de fyra huvudmenyer. Deras
funktioner visas langst ner pa skarmen.

Visa Huvudmeny

Visa INFO
(”————""——'r A
Visa LOG meny
11:58[ B | [ "
— ArrE. 1 - O5E
8 8.3 knh M
4 3.5 3
8 3-&5 ka-<Ha L
h = 5.03 :
a Ly
+3% || =5% || FEN J|CHAM
’ s || W OFF |

On/Off

Alfanumerisk knappsats

= ENTER

Oppna luckan for att

Undermenyer

Instélinings meny

1.6.2 Uppstart
Tryck knappen. Efter 8 sek. Oppna huvudmenyn

1.6.3

Mata in varden

sétta in SD-kortet

Tilbaka

Ange vardena genom att trycka pa sifferknapparna till hoger. Trycket bor tillampas 2-5 ganger for att vélja en
bokstav. (Vissa tangenter har specialtecken som inte finns pa dem).

Knapp
Knapp
Knapp

@ Véxla mellan stora / sma bokstéaver - eller (det numeriska vardet) véljer ett minus varde.
@ Véaxlar mellan 0 och SPACE (rymd).

@ ga tillbaka, om du &ngra en inmatning.
Knapp ar ENTER, dérefter bekraftar inmatningen och lagra data.
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1.7 Huvudmenyn

Vid start 6ppnas alltid i huvudmenyn, som visar foljande:

Figur 4
Statusindikator
Log infut Pa/Av utmatning !
= AV Ingen utmatning
= PA Utmatning
Ev] A
BEaz| B | | | Sl
Arr. 1 - Product A
Koérhastighet > = Indikator prestanda
’ D-D Km-h .,]'[1 ]
Aktuel udssedsmaengde P> D “Ial Malvarde
kd-Ha L
Niva i behallaren e EL 0
ELLER 0.000 v < Gl kanal on/off
kord areal 1 2 3
EL +5% " =2% |[ FAM |[[CHAM][ OM
s | W
A A
Justera utsadesmangd Valj kanal/
(19%) Applikation On/Off
Flakt On/Off Valj kanal /
Applikation

1.7.1 Mal utsadesmangd

—

.1 I_.

L

Mal utsadesmangd visas har: + 1 Om utsadet justeras till malvardet, kommer denna ikon att blinka.

1.7.2 Resultatindikatorer

Indikator prestanda visar den procentuella utséade. Optimal hastighet ar nar pilarna pekar mot mitten.

M M ¢)

For langsamt Optimal hastighet For fort

For basta resultat, hall hastigheten s nara optimal hastighet som mdjligt.
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1.7.3 Meny Display

Beroende pa instéllningarna ar flakten avstangd med hjalp av knapparna pa skarmen.

Figur 5
E0,0.000w |
Flakt OFF Ly’ 2+ 3¢
|
Flakt ON

1.8 INFO meny

Har hittar du flera alternative.

Figur 6  INFO meny
On/Off arealrdknare/ utmatning

utsade
a1:33] B x| | |}{H
Are. 1 - Product A |7
H

Total L/kg e

0.00.

Driven mark — ——»p

D-DD Ha

Ha/m innan behallaren &r tom —_—
(Jamfort med den inmatade
mangden i behallaren)

i [l

Valj visning Aterstall
delomradet/total area Delomrédet/total area

Installning behallar Valj INFO
niva Kanal/Applikator
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1.9 LOG menu

I denna meny stailler man in lagringen av arbejdsresuméer,
Precisionsodling och datadverforing (t.ex utskrift arbete sammanfattning)

Figur 7 LOG meny

L= [EEAFENEAFREA IS H Data Card Status
HO JOE RUHMIMG '154
INTERNAL CSUMMARY MEMORY F= [EELH2K]| = satti datakortet
2 0F 75 SLOTS USED E [=50 o = Loggning
EXTERNAL (DYNAMIC) MEMORY |2 6PS Status.
SEARCHIMNG.. = Ingen stéllning
- & = Stalining/ ingen diff.
& ? ”%" ESC " | = Stalining / full diff.
Valj GPS Status T

On / Off loggning

Via / reset / print
uppsummering av
arbetsresumé
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1.10

1.11

SETUP meny

Knapp valj menyn SETUP. Har styrs kalibrering / kalibrering for vissa grédor.

Figur 8  SETUP skarm
1ems] B | | |¢“H
SETUF i
. ] H
A{bgtsbredd,. Motor, 1. Sensor Confiduration i
saning, Hastigheten 2. Techhician Config E
|: 3. Factord Confid (]
4. User QFtions L]
PIN koden 5. General PF Setue ]
nédvandig ] ] G
#, Diadnostics ]
Tid/Datum  ——
Kontrast/Ljusstyrka @ j || " ;.‘;"IDE'D "‘EIFTE"
Enheter Y
Sprak T T
Valj verktyg Instalining
hastighetsmatare Stall arbetsbredden
Intervail Loggning
tilldela namn
Funktion namn / varde A
GPS-antenn motverkande Prlt)njl'jiltl?lgﬁjid
GPS Min plats

Kalibreringsvarde

Punkterna 1, 2 och 3 skall normalt s&ttas endast forsta gdngen du anvander apparaten. Avsnitten 2 och 3 kan
skyddas med en PIN-kod. Kalibreringsvérden, som faststallts av nya jobb, visas i figur 8

Enheter

Information kan visas i Metric eller Imperial. Detta stalls in i SETUP-menyn

Funktion Enheter
Metrisk Engelska mal
Korhastighet km/t miles/h
Kalibreringsvérde liter/hektar gallons/acre
kag/hektar Ibs/acre
ton/hektar tons/acre
fron/m? seeds/acre
Delomrade / Total areal hektar acres
Sél_kasseniveati / Liter Gallons
e g

11
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1.12

1.12.1

1.12.2

N.B.

1.12.3

N.B.

(ii)

(iii)

Hastighetssensor

Valj sensorindstéallingar

Fran SETUP-knappen |-%.%:| att valja en "HASTIGHETS FACTOR"-meny (figur 9).
Figur 9

17:57] =1 2 [EX

|
SPEED FACTOR

B imPulses

<4— Hjulsensor — for flotation dack

2.BB06 (meoeylse)

‘e B8BTS (merulsed

<4— Hjulsensor — for (storre) reekkeafgrade hjul
<4— Radarsensor / ‘Satspeed’ brugerflade

E NMER UTG
4 | w [esc]

<«— DGPS indstéllning
(endast mojligt om den 6vre porten ar installd pd GPS)

UK57201.PCX

Anvéand pilknapparna for att vélja vardet och tryck for att bekréafta.

Hjulsensor — Automatisk instélining

Om traktorn har en standard hjulsensor w / magneten, kan enheten stéllas in med 2 givarvarden: for flotation
dack och rad hjul grodor. Kom ih&g att vélja ratt alternativ om du byter hjul.

Sensorvardet drivs avstandet matt fran hastighetssensorn. Detta varde kan berdknas via hjuldiameter och
lagras manuellt (se avsnitt 1.1.3). Dock ingen hansyn till hjulspinn, kompression eller dackdeformation.

Den béasta metoden ar en automatisk kalibrering. 'Auto Cal'

Markera de 100 meter pa en yta som liknar vanliga férhallanden (dvs inte pa asfalt eller annan belaggning). Koér
upp maskinen till startpunkten och valj en lamplig referenspunkt pa maskinen.

valj 6dnskad hastighet faktor (se figur 9 ovan) och bekrafta med ENTER
Nu valjer "Auto Cal", bekrafta med ENTER och f6lj instruktionerna pa skarmen.

Stanna maskinen efter exakt 100 m, och tryck ENTER for att avsluta 'Auto Cal ". Den nya hastigheten faktorn
beréknas automatiskt och lagras i minnet.

Om du ska kora for langt, inte backa tillbaka. 'Auto Cal' bor i stallet kéras Framre.
Hjulsensor — Manuell berakning av hastighetsfaktor

Ju lagre hastighet faktor, desto mer exakt hastighet uppdateringen. Ga till ett varde under 2.000 m

Alla berakningar ska vara i meter. Om det berédknade vérdet i centimeter, kommer displayen att vara
felaktig.

Om 1 magnet monteras for att mata den tillryggalagda per varv. Det erhalls genom att kora framat tills exakt
10 varv. Mat avstandet i meter, dividera med 10 och du har farten faktorn.

Om 2 magneter &r installerade sa att avstandet ar lika med 1/2 hjulets rullningsomkrets. Det erhalls genom att
kora verktyget till faltforhallanden exakt 10 varv. Mat avstandet i meter, dividera med 20 och du har farten
faktorn.

Om 4 magneterna r installerade sa att avstandet ar lika med 1/4 wheel rullningsomkrets. Det erhélls genom
att kora verktyget till faltférhallanden exakt 10 varv. Mat avstandet i meter, dividera med 40 och du har farten
faktorn.

Detta test bor utféras av forandrade faltforhallanden och diametrar hjul.

Om kalibreringen véardet stiger éver 2.000 m, 6vervaga att montera extra magneter. Extra magneter designad
av stor hjuldiameter eller 1ag hastighet. Under extrema forhallanden, kan hastigheten vara pa vag att falla till 0
eftersom den gar pa tomgang innan nasta puls.

12
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1.12.5

Antal magneter

Denna tabell visar de erforderliga magneter till en hastighet uppdatering av ca.1 Hz eller mer:

Déacl diameter

Typisk hastighed i normallage:

Upp till 5Smph
(8km/t)

6 - 9 mph
(9 - 15 km/t)

10mph (16 km/t)
och mer

12" (0.3m)

1

24" (0.6m)

36" (0.9m)

48" (1.2m)

60" (1.5m)

72" (1.8m)

Bl (BRIN|RP|-

AIBRININ|E-

NININFP(F(F

Rakneexempel

En maskin har en enda magnet p& axeln. Den kéravstand efter 10 varv ar 47 fot 6 inches. (1447,80 cm)

Avstand konverteras till cm (47 "x 12") 6 "= 570"
Dividera med 10 (magnetiska pulser) for kalibrering véarde: 570 "/ 10 = 57,0"

Stall in vardet '057 .0 'som beskrivits ovan

Radar Sensor / SatSpeed
RDS radarsensor installerad i en vinkel av 45 ° + 1 °, vilket blir hastigheten faktor 0,0078 m (0,312 cm). Det ar

tillradligt dock att kéra en "Autocal" anda, eftersom sensorn inte kan sitta i exakt 45 °.

NMEA VTG

Med denna hastighet sensorkalibrering Provning kravs dock inte. Kom ihag att aktivera GPS i

SETUP-menyn.

13
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1.13 Arbetsbredd

1.13.1 Programmering av arbetsbredd

Tryck p& knappen =% i SETUP-menyn
Ange arbetsbredd i meter

1.14 GPSinstallning

1.14.1 Aktivering av GPS
| SETUP-menyn, valj nr. 6. ALLMANT PF SETUP.

Valj No 6 Ports Instéllning ¢ De piltangenterna nederst set
TOP PORT till "GPS Endast".

Om du anvander den modell RDS GPS 16, valjer nr 5 GPS baud
och kontrollera att den ar i 9600:e Vardet kan vara annorlunda om
du anvander en annan modell GPS.

N&r GPS-signalen skapas, kommer det att finnas en bock (V) ovan:

GPS Status:

= Ingen stallning

% = stéllning / ingen skillnad

= stallning / full skillnad

Figur 10
EEEIEEA| [ &V
I
. &l
Widthe 488 m T)
M
F
l
L
]
G
[ Jesc]
UK572-03.PCX
Figur 11
ea:25] B | | [ETH
General PF Setur rI~|
kFl. Lo9ding Interwal I
2. Tad Hames M
3. Function Hame-slalue E
4. GPS Antenna 0ffsets
5. GPS Baudrate L
&, Ports Setup E
A |wfess] |
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2.1

Anvandare

Vridprov
Utmatningsvalsen maste matcha den typ av, utsdde, mangd och kérhastighet som skall anvéandas.

Figur 12

Stall flakten ‘FAN’ till OFF(endast elflékt), innan vridprovet kan utféras.

Placera en behallare under utmatningsvalsen.
Hall PRIME inne, utmatningsvalsen bérjar ga.

Enheten vaxlar automatiskt till menyn for vridprov (kalibrering), och skarmen visar teoretiska korn vikt
(gram el. Kg) jamfért med de sparade instéllningarna.

Nar det finns tillrackligt med utsade i trget, slapp PRIME-knappen och vag den uppmatta mangden. Skarmen
visar den teoretiska vikten. Nu anges den faktiska vikten och bekréfta med ENTER.

Figur 13
A1 39 =X u
SEED ;
EMTER H
\ VBIchT B [PEZe =X i
b REGUIRED  |H SEED I
HERE E LE
+ 1 El [BLaz =1% g
= 1.000 Ka [ £ F——— e L
(@ to continue g N & \%*ﬁ WEIGHT [E
A2 - ERTRY 0.000 :alf ' DISPENSED (B
H Gram's Q HERE IE
N 555,
STDPHSTDPHSTDPHSTDPHSTDP —+ 1.255.4F
o

&1 to continue
ENTEY
S M

Tryck pd ENTER igen for att berakna nya utsddesmangd i kg / varv, felfrekvens och maximal korhastighet.

F Product A t{l
0ld kd-<rew = 1658
New kd-rew = 1891 [B
Error = 3.9 % E
Min Sk = 2.8 km~hr I
Max Sk = 258 kmshr M
# To edit name E
& To correct error
I .

Bekrafta med ENTER for att spara de nya installningarna eller trycka pd ESC for att aterga till SETUP-meny

Om mer an en kanal, kan produkten namnges med *-knappen och tangentbord.

15
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2.2 Vridprov av 2 produkter

2.2.1 Vridprov av 2 produkter / applikationer
Alla avsnitt i kapitel 2.1 ska genomforas for andra eller tredje dosen enhet, &ven om det ar samma typ av korn.

Efter vridprovet visar anordningen minimala och maximala kérhastighet av den valda utsdédesmangd. Om du
kor for langsamt eller fér snabbt, ett larm i huvudmenyn.

2.2.2 Redigera produktnamn efter vridprovet
Enheten beskriver produkterna som "Produkt A ',' Produkt B" och "Produkt C".
Pa skarmen 'PRODUKT VAL' valj knappen@fdr att 6ppna 'PRODUKT NAMN' (fig. 14b).
Valj produktnamn med piltangenterna och byt namn pa tangentbordet..

2.2.3 Meny for produkt

Bl
1.  Fradn menyn SETUP valj Produkt sida:

Figur 15

R [EEA| | [EvH
FEODUCT SELECTION I
Kanalens namn —> AFe. 1 Lid
Produkinamn —|k Product. A ;ﬁ
Kalibreringsfaktor —»| Cal Fact = 1.888 kasreu [F
TGW (tusen korn vikty — | T.G.W = 43508 drams f
Froduct Calibration # E
* To edit name —|

Alwfec| 4] p

2.3  Automatisk kontroll av utsadesméangd

2.3.1 Instéallning av malvardet
Fran huvudmenyn ange 6nskat malvarde och bekrafta med ENTER

2.3.2 Asidosatta av malvarde

1. Tryck att sidoséatta malvardet.
Detta ar majligt nar man kor i £ 5% steg.

—

N&r malvérdet styrs denna ikon att blinka: 4 180

2. Tryck |¢*| for att aterga till malvardet.

Enheten kommer automatiskt att varna anvandaren, om utsadesmangden inte 6verensstammer med malvardet
inom ett visst intervall i%. (Intervall kan stéllas in i larminstéllnings i SETUP-menyn). B

Enheten piper och skdrmen visar "UNDER APPLICATION" (t.ex. vid hog korhastighet), eller "OVER
APPLICATION" (t.ex. vid Iag korhastighet).

Tryck pa OK langst ner for att aterga till huvudmenyn
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2.4

241

p w PR

Behallaren

HE-VA MACBS8000i 6vervakar automatiskt tratten niva fran den velda niva av full tratten. Anvanda INFO-menyn
skriv in den har nivan. Har kan du ocksa stalla in nivan for utlésning av larmet med laga behallareniva.
Enheten piper och skarmen visar ‘HOPPER LOW’. Tryck pa OK langst ner for att aterga till huvudmenyn.

Né&r behallaren &r helt tom, kommer skarmen att visa 'HOPPER EMPTY".

Du kan &ven anvanda en sensor installerad i botten av tratten. Dock kommer detta inte paverka behandlingen
av Ha - 0i menyn INFO.

Pafyllning av behallaren
Fyll tratten till den 6nskade nivan.
Valj INFO menyn och tryck % visning av Fylining 'BEHALLARE PAFYLLNING' (fig. 16).

"MAX" - Innehall for full tratten
"NOW" - Nuvarande tratten innehall
"TO ADD" — Pafylld mangd

Figur 16 Fylining

ma:as| & | | [Elv i
Product H I
H
ez H
MA 43,88 ko E
MOk BEa Ky =
TO ADD 48,88 ka L
RESET TO FULL o E
388 ko
CHAH |
- EE
|| w | = el

UK57116.PCX

Om behallaren &r helt fylld, valj "RESET TO FULL" och bekrafta med ENTER.
Kontrollera "MAX" motsvarar innehallet. Justera vid behov.
Om behallaren fylls delvis, véljer NOW’ och ange delmangd i tratten. Bekrafta med ENTER.

Kontrollera larmnivan J:I:"' ar som Onskat (t.ex. det erforderliga mangden av 1 enhet) Justera om nédvandigt.
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2.5

251

2.6

Matning av del-vardet / maxvarde och varvtal

Den sadda arealen och utsiddesmangden kan lagras i en arbejdsresumé med anvéndning av "PART" Total.
Dessa varden lagras ocksd i "TOTAL" minnesregister.

Valj "INFO"-menyn for att se total och varv/mn.

PRRT Valj 'PART for att se del area och delméangd

T:T Valj "TOTAL" for att se total area och totalméangd

Aterstélla totalt

Valj antingen "PART" eller "TOTAL".

Tryck RESET att aterstall.

Bekréafta med eller tryck ESC for att aterga till menyn "INFO"

Alarmer

Enheten har flera larmfunktioner som kan stallas in av anvandaren.
Observera att larmet &r avaktiverat om larmet instélld pa 0

Tryck pa OK langst ner for att stoppa alarmet och aterga till huvudmenyn.

Kalibreringsvarde ‘UNDER APPLICATION’ Larm fran vald %-intervall. Snabba upp/ned tills
- ”For lagt varde” larmet upphor
‘OVER APPLICATION’ Intervall kan stéllas in via ‘Alarm Setup’ i
- “For hogt varde” SETUP-menyn. Standardintervallet ar +20% fran
malvardet.

Foljande larm kan ocksa stéllas in pa dnskat, men kommer vanligtvis att asidoséttas av larm for
kalibreringsvéardet, om det &ar aktiverat (utom larm fér omdr/mn)
Gransvardena méste matcha kapacitet flodessensorn och spridare.

Koérhastighet ‘FORWARD SPEED LOW’ Bestams av kalibreringsvardet, vridprovet och
- Lag hastighet arbetsbredd. Visas efter Vridprovet.

‘FORWARD SPEED HIGH’
= hdg hastighet

Flaktlarm ‘FAN OFF’ ‘FAN OFF’
Flakt OFF . o .
(for el. Flakt) > Flakto Bekréfta via skarmen eller pa kopplingsdosan
‘FAN FAIL’
- Flakt fel ‘FAN FAIL’ visas, om flakten stannar under

korning. Detta kan vare pa grund av en los
anslutning eller tekniska fel.

Varvtal ‘RPM LOW’ Genom centrifugalspridare el. hydr. flakt.
- varvtal lagt Larmnivan kan stallas in via ‘RPM Setup’ i

‘RPM HIGH’ SETUP-menyn.
- varvtal hogt
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3. Reservdelsférteckning
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Pos. Art nr. Beskrivning
1 0520549 Monitor
2 0520560 Monitorkabel L=2600 (ny modell)
0520570 Monitorkabel L=2100 (gammal modell)
3 0520496 Forlangningskabel 4m
0520477 Forlangningskabel 6m
0520497 Forlangningskabel 9m
4 0520582 Kopplingsbox
5 0520474 Motor for utmatning
6 332052778 Givare f/nivan | behallaren
7 0520305 Givare till flakten
8 0520464 Fingerkontakt RDS
9 0520462 Radar
10 Flakt (hydr) Se reservedelsnumre i manual f/multi-seeder
11 332052777 Givare f/lutmatningsvals
12 0520489 Kopplingsbox
12a 0520491 Kretskort med Artikel nr 0520489
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